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. JIABOPATOPUA UHXKEHEPHDbIX
OBPA30OBATE/IbHbIX NMPOEKTOB

CpegHaa 1. MyTb

OCHOBHble NONOXKEHNA N310XeHbl B [paBuaax nposeaeHna Onmmnuaabl UMM,

CTAPT

30Ha yCTaHOBKW Kopga

NABOPATOPUA UHIKEHEPHBIX
OBPA3OBATE/IbHbIX NPOEKTOB

OnucaHwue 3agaHuA

3afa4a pobHoTa B ABTOHOMHOM pPEXMME CYMUTATb KOZ, NpoexaTb MO TPaAeKTopuy,
3aKOAMPOBAHHOM METKaMM, M BEPHYTbCA B 30HY CTapTa. JanHa Koaa B Kaxkaon nonbiTke 10.

Ha y4acTke mexay CTapTOBOM 30HOM M NepBbIM NEPEKPECTKOM pacnonaraeTca He bonee 10
LLBETOBbIX METOK Ha paccToAaHun 15 mm apyr oT apyra. MeTKuM ycTaHOB/EHbl Ha creunanbHble
no3nuMKM B 30He YCTAHOBKWM Koaa. HekoTopble no3numm moryT 6biTb NycTbiMK. LIBETOBblE METKM
npeacTasnAtoT coboit anemeHTbl, cobpaHHble M3 aeTanen LEGO, n moryT 6biTb 3 uBeToB. Kaxapli
LBETHOM 31€MEHT M/IN ero OTCYTCTBME KOAMPYET HanpaBaeHne ABMKeHMe pobOoTa Ha NepeKkpecTKe.
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ycto Mpamo KenTbii Haneso

PasBopoT Ha 180 Hanpaso

Mpumep anemeHTa:

1. Ycnosua 3agaHuA

1.1. Nepen NoNbITKOM NPOXOAMT NpoLeaypa KepebbeBKM: B HENPO3PaYHbI MeLIOK MOMeLLATCA
4 KybuKa 4-x pasn4YHbIX LBETOB (KENTbll, CUMHMIA, KpacHbli, ntobon apyron). Cyaps
BbITAaCKMBAET MO o4epean METKM M onpeaenaeT UBET KaKA0W 30Hbl, HauMHadA ¢ nepsoi. B
cnyyae, ecnu BbinaZaeT KyOMK AONONHUTENbHbBIA KYOMK, MeCTO OCTaeTca NycTbiM. B caydae,
ecnm Kybuk KoampyeT HEBO3MOXKHOE ANA AAaHHOMo MaplpyTa AeMCTBME, BbITaCKMBAETCA
cneaytollan meTka. 3aTem KybuK Knagetca 06paTHO B MELLOK;

1.2. MeTKM BbICTaBNAIOTCA NoApAd, HauMHaa ¢ 1 no3mumn. BoamorxkHa cuTyaums, Nnpu KOTOpPOW
nepsas NO3MuUMA MOXKET ObITb NMyCTOM;

1.3. TapaHTMpyeTCcA, YTO MapLLpPYT peanansyem Ha JaHHOM none;

1.4. Po60T cTapTyeT M3 30Hbl cTapTa/duHnwa. Mpoekuma poboTa A0MKHA BbITb MONHOCTLIO B
30HE;

1.5. Bo BpemA nonbITkKM poboT AO/KEH cnefoBaTb MO AMHMK. Ecnm BCe TOUYKM omnopbl poboTa
OKaKyTCA Mo OAHY CTOPOHY AMHMK BoNee Yem Ha 2 CeKyHAbl, NOMNbITKa OCTaHaBAMBAETCA U
KOMaHAe HaumcnaoTes 6annbl, HabpaHHble paHee;

1.6. MponaeHHbIM CYNTAETCA NEPEKPECTOK, KOTOPbLIM NPoeKUMa poboTa NOAHOCTbIO NPEoa0/1ena
B BEPHOM HaMnpaBieHUM;

1.7. PUHAWHBIM NEepeKPecTKOM Ha3blBAeTCA MNepeceyeHne JMHWUM, K KOTOpOMy BeaeT
nocnefoBaTeNbHOCTb AENCTBUM, 3aKOAMPOBAHHbLIX Ha CcTapTe. [lepeKkpecTok ABaAeTcA
HanpasieHHbIM. T.e. ABnAeTcs OOUHULIHBIM TONbKO C OAHOM CTOpPOHbI. [na npoesga
bUHUWHOrO nepekpecTka pobOTy AOCTaTOYHO Mepeceyb ero NbOoM YacTblo NMPOEKLMM.
OUHMULLIHBIM MOXET OKa3aTbca Nt060M NepeKkpecToK nons;

1.8. Mocne nepeceyeHma GUHNLLIHOTO NepeKkpecTka poboTy HEOHXOAMMO BEPHYTHCA Ha GUHNL 1
OCTAQHOBUTLCA;

1.9. B cnyyae, ecnn poboT BepHYNCA Ha GUHUL NyTem, OTAMYHBIM OT MPAMOTrO, OH MOayYaeT
fononHuTenbHble H6annbl. Pob6oT He 06A3aTeNbHO AO0/MIKEH BEPHYTbCA KpaTYalliMm Wau

ONTUMAJIbHbIM NMYTEM.
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2. HauncneHnue 6annos
2.1. Bannbl HauyUCNAOTCA TONBKO B C/Ay4ae, eciv PobOT BbIMNOMHMA 33aJaHMe aBTOHOMHO (CM.
Mpasunax nposegeHuns Onumnuaab LUMM);
2.2. Tabavua HaumcneHma 6annos.:

CobbiThe Bannbl

[NlepeceyeHune nepeKkpecTka B BEPHOM HanpasaeHUN. 5x 10
bannel 30 nepekpecmoK HA4UCAAKMCA MObKO 8 MOM Cry4dae, ecau npeobioywul
nepekpecmok bl 8epHbIM.

MNepeceyeHne GUHULWHOM YepTbl NOCE NPOXOXKAEHMA BEPHON TPAEKTOPUN. 10
[MepeceyeHue cyumaemcs, ecsu pobom nNosHOCMbIO nepeceKk NonepeyHyr 30Hy huHUWA
060l Yacmeto npoeKyuu.

BosBpalleHne Ha GMHMLW NOCae NPOXOXKAEHNA BEPHOMN TPacchl. 15
MyTb BO3BPATa OT/IMYAETCA OT NPONAEHHOM TyAa TPAEKTOPUMN. 20
OcTaHoBKa B 061acTh cTapTa/puHuLLIA. 5

[Mpoekyua poboma nNosIHOCMbIO HaX00UMCA 8 30HeE.
HauuncnneTca ToNbKo B C/lydae NoOXKUTEIbHbIX DafnoB 33 ABMKEHME MO Tpacce.

Makcumym | 100
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	1. Условия задания
	1.1. Перед попыткой проходит процедура жеребьевки: в непрозрачный мешок помещаются 4 кубика 4-х различных цветов (желтый, синий, красный, любой другой). Судья вытаскивает по очереди метки и определяет цвет каждой зоны, начиная с первой. В случае, если...
	1.3. Гарантируется, что маршрут реализуем на данном поле;
	1.4. Робот стартует из зоны старта/финиша. Проекция робота должна быть полностью в зоне;
	1.5. Во время попытки робот должен следовать по линии. Если все точки опоры робота окажутся по одну сторону линии более чем на 2 секунды, попытка останавливается и команде начисляются баллы, набранные ранее;
	1.6. Пройденным считается перекресток, который проекция робота полностью преодолела в верном направлении;
	1.7. Финишным перекрестком называется пересечение линий, к которому ведет последовательность действий, закодированных на старте. Перекресток является направленным. Т.е. является финишным только с одной стороны. Для проезда финишного перекрестка роботу...
	2. Начисление баллов

